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1. ВЪВЕДЕНИЕ
ЗА ТОВА РЪКОВОДСТВО

Концепцията на Netti Dynamic System:

Какво е Netti Dynamic Seating?

Netti Dynamic System е система за накланяне, която позволява 

контролирани движения с отворена кинетична верига (OK- C) на 

потребителя в инвалидна количка. Статичните комфортни 

инвалидни колички Netti могат да бъдат пригодени за динамична 

подкрепа на дисталните сегменти на потребителя. Въздействието на 

контролираното движение OK-C: Дисталните сегменти могат да се 

движат с умерено съпротивление. OK-C помага да се постигне контрол 

върху проксималните сегменти, особено когато потребителят не може 

да възпрепятства мускулните движения поради медицинското си 

състояние.

Netti Dynamic System е модулна система, която може да бъде 

персонализирана и коригирана според нуждите на 

потребителя.

Обикновено цялата Netti Dynamic System или някои от нейните 

компоненти могат да се използват за потребители на 

инвалидни колички  с неволеви движения.

За да избегнете повреди при използване на Netti Dynamic System,

моля, прочетете внимателно това ръководство, преди да започнете 

да използвате стола. Инвалидна количка с динамична система 

трябва да се регулира и управлява по различен начин от 

статичните инвалидни колички.

Моля, обърнете специално внимание на ръководството за 

потребителя на инвалидната количка, където е монтирана 

динамичната система. Следните символи се използват за 

отбелязване на важни точки:

Символ на забранени действия.

Не може да бъде поискана гаранция, когато 

тези действия се изпълняват.

Символ на предупреждение. Когато се 

използва този символ, трябва да се внимава.

Символ за важна информация.

Символ за полезни съвети.

ПРИМЕРИ ЗА НЕВОЛНИ ДВИЖЕНИЯ СА:

• дистония –неволеви, продължителни или периодични 

мускулни контракции, които могат да причинят усукване и 

повтарящи се движения, необичайна поза или и двете. 

Мускулният тонус варира от нормален или хипотония до 

хипертония.

• Атетоза –бавно, неволно гърчещо движение.

• Хорея –кратки, неравномерни резки движения.

• тремор –това е ритмично движение на част от 

тялото.

• Хемибализъм –това са диви хвърлящи/изхвърлящи 

движения на една ръка или крак, обикновено възникващи  в 

резултат на мозъчно-съдово събитие.

• Клонус –бързи мускулни спазми, които често се 

повтарят.

Символ за инструменти.

Символ за:

Макси мал ен безоп асен наклон за ръчн а спирачка.
7°

Макс.

135 кгСимвол за:Максимално тегло на потребителя.

Медицинско изделие

Производител - Име и адрес

Дата на производство 

Сериен номер

Прочетете инструкциите за потребителя

Преди да използвате Netti Dynamic 
System (NDS) или някой от 
нейните компоненти, седалка
оценката трябва да се извършва 
от обучен специалист.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-044  My-Netti .com



КОЙ ТИП КОНФИГУРАЦИЯ НА СИСТЕМАТА NETTI DYNAMIC МОЖЕ ДА БЪДЕ ПОСОЧЕН?

Преди избор на продукт трябва да се направи оценка на местата за сядане от обучен специалист.

1. Ако вашият пациент/потребител проявява неволеви движения само на долните крайници, може да се има предвид само 

систе мата за поддържане на краката Netti Dynamic, това ще бъде динамичен  компонент, добавен към Netti III,

Netti III HD, Netti 4U CED(S), Netti 4U Base, Netti V, Netti S, Netti AdaptPro, Netti 

III XHD (макс. sw 600 mm).

2. Ако вашият пациент/потребител проявява неволни движения само на тялото, може да се има предвид само 

системата за накланяне Netti Dynamic, това ще бъде динамичен компонент, добавен към Netti II I, Netti III HD, 

Netti 4U CED(S), Netti 4U Base, Netti V, Netti S, Netti AdaptPro, Netti III XHD (макс. sw 600 mm).

.

3. Ако вашият пациент/потребител проявява само неволеви движения на главата, може да се има предвид 

само системата за поддържане на главата Netti Dynamic, това ще бъде динамичен компонент, добавен 

към Netti III, Netti III HD, Netti 4U CED(S), Netti 4U Base, Netti V, Netti S, Netti AdaptPro,

Netti III XHD (max sw 600 mm).

.

4. Ако вашият пациент/потребител проявява неволеви движения само на главата и торса, може да се има предвид 

системата за наклон на Netti Dynamic в комбинация с Netti Dynamic опора за глава, това ще бъдат два динамични 

компонента, добавени към Netti III, Netti III HD, Netti 4U CED(S), Netti 4U Base, Netti V,

Netti S, Netti AdaptPro, Netti III XHD (макс. sw 600 mm).

Ако вашият пациент/потребител проявява неволеви движения на главата, тялото и долните крайници, трябва да 

се има предвид пълната динамична система Netti. Нашата пълна гама Netti Dynamic се състои от:

Netti Dynamic III HD, Netti Dynamic 4U CED(S), Netti Dynamic 4U Base, Netti Dynamic S, Netti 

Dynamic AdaptPro.

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti .com 5



ПРЕДНАЗНАЧЕНИЕ

Netti Dynamic System е усъвършенствано средство за подпомагане на 

мобилността за потребители, засегнати от неволни движения, които 

причиняват дискомфорт/повреди, загуба на позиция/функция и/или 

спиране на оборудването – предизвиквайки здравината на инвалидната 

количка.

Патентованата динамична система Netti позволява и 

приспособява потребителя по време на неволно движение 

и помага да го насочите обратно в правилната позиция.

Инвалидната количка е динамична и ще следва 

движенията на потребителя както отгоре, така и отдолу 

тяло.

NETTI DYNAMIC СИСТЕМА

позволява движение на Open Kinetic Chain  енти (OK-C):

•  Движения на краката

•  Движения на бедрата

•  Движения на гърба

•  Движения на главата

•  Движения на краката

ВАЖНИ ПОЛЗИ

• Инвалидната количка се адаптира 

към движенията на ползвателя.

• Потребителят ще изпитва по-малко 

дискомфорт по време на спазъм, тъй като 

инвалидната количка поддържа движението.

•  След спазъм потребителят се 
връща в седнало той оригинален

положение, осигурявайки добро

разпределение на налягането.

•  Предотвратява неволна 
промяна  на позиция.

•  Предотвратява плъзгане на 

потребителя  rward в

стол и по този начин се получава лоша позиция на седене и 

неадекватно разпределение на натиска.

•  Удължава живота на инвалидната 

количка.

позиция и

ПРОТИВОПОКАЗАНИЯ

Ограничения на системата Netti Dynamic:

• когато позволяването на движения води 

до деструктивни пози.

• при допускане на движения повишава 

екстензивния тонус и спазмите.

• когато клиентът може да не успее да се върне 

в неутрална позиция.

•  когато клиентът е с 
тегло над 135 кг.

• Макси мал но тегло на потребителя е 135 кг.

За Netti Dynamic S - максимално тегло на потребителя: 75 кг

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-046  My-Netti .com



NETTI DYNAMIC СИСТЕМА

е модулна система, която може да се стомизиран и 

регулира в съответствие със седалката и изд. Нети 

облегалката на Dynamic System на  т може да се поръча 

потребителя с тези модели столове:

•
•  Netti Dynamic III и HD
•  Netti Dynamic 4U CED (S) 

•  Netti Dynamic 4U BASE

•  Netti Dynamic AdaptPro има 

динамична  пълен

система, адаптирана към това напреднал стол.

•  Netti Dynamic S 

има подобна дина, функции на микрофона

регулирана за по-малкия стол.

• Netti V може да бъде оборудван с m модула, сост 

динамичен изключение на динамичната седалка

 те.
ПОТРЕБИТЕЛСКИ ИЗИСКВАНИЯ

* Ако изберете модел Netti  III , с подсилениe препоръчвам

рамки Netti III HD du неконтролируемиe за тежка употреба и

мускулни движения, за да получите на потребителя. в

правилния модел, оценката на ширината , височини и др. 

и мястото за сядане трябва да бъде на образуван от a 

обучен клиницист.

Netti Dynamic III HD с динамична система с a

тазов стабилизатор и глезени

Динамични компоненти на Netti :

Динамичната опора за глава Netti може да се опори за крака 

монтира на редица наши стационарни тик комфорт 

инвалидни колички:

Модели Netti III, Netti 4U CED/S и B иASE модели

Netti V.

КАК ДА ИЗПОЛЗВАТЕ ТОВА РЪКОВОДСТВО Това

ръководство се фокусира върху настройката, nts и използване на

поддържана от Netti Dynamic System с Netti. Динамичен крак

Това ръководство трябва да се използва 

заедно с използването н а  ръководство на 

инвалидната количка.

Ръководствата за потребителя за всеки съответенetti static

модел инвалидна количка N съдържат всичко  ари информация 

необходимо за монтаж, настройки и части за д на статиката 

инвалидна количка, които служат като основа за съм за

Netti Dynamic System. Ръководството за потребителя на 

инвалидна количка се доставя като част от целия продукт.

Netti Dynamic CED

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti .com 7



2. ФУНКЦИИ НА СИСТЕМАТА NETTI DYNAMIC

Динамичните елементи се преместиха в максимално разширение, приложено към инвалидна количка Netti III.

Облегалка за глава избутана назад

Гръб в максимално легна ло положение

Повдигната седалка

Опорите за краката са повдигнати

и удължен

Накло нена пл оча за крака

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-048  My-Netti .com



2.1 РАЗГЛЕДАН ИЗГЛЕД НА NETTI DYNAMIC SYSTEM

Netti Dynamic опора за глава

Netti Dynamic седалка

Netti Dynamic System

опора за краката

Дълги антисамосвали

Netti Dynamic задна газова пружина

Разширител на рамката

Подлакътник със защита за пръстите

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti .com 9



2.2 ХАРАКТЕРИСТИКИ НА ОПОРАТА ЗА КРАКА 

NETTI DYNAMIC

Динамичната опора за крака Netti е специално проектирана за

осигуряване на отворена кинетична верига за потребители, 

които натискат с неравномерна сила с долните си крайници. 

Едностранно разгъване на бедрото; (лявата дясна част на 

опората за краката се спуска надолу).

Газовите бутилки на опорите за крака работят 

независимо и позволяват опорите за крака да се

удължават по различен начин – накланяйки страната на начини

дъската и също така я накланяте напре д.

Това множество възможни гъвкави движения – дава на 

потребителя свобода да извършва доброволни и 

неволни движения на краката в много висока степен.

Когато силите на разтягане се намалят, газовите бутилки 

връщат нежно стъпалата и краката обратно в първоначалното 

им положение.

Износването  и разкъсването на инвалидната количка е 

значително намалено, тъй като приложените сили се 

поемат от гъвкавата система.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0410My-Netti.com



2.3 ФУНКЦИОНАЛЕН ПРЕГЛЕД НА 

ОПОРАТА ЗА КРАКА NETTI DYNAMIC

Опорите за крака Netti Dynamic позволяват контролирани 

движения с отворена кинетична верига (OK-C) на долните  r 
крайници на потребителя.

За разлика от статичните инвалидни колички, дисталният сегмент на s

потребителя се поддържа, но може да се движи. Това помага да се 

постигне контрол върху проксималните сегменти, особено когато 

потребителят не може да възпрепятства движенията поради 

медицинското си състояние.

Потребителите с неравномерни движения на долните крайници 

трябва да използват Netti Dynamic опори за крака.

Netti Dynamic System опора за крака позволява 

динамично:

• Плантарна флексия на ходилата 

(опората за крака се завърта отпред)

• Едностранно удължаване на тазобедрената 

става (опората за един крак се спуска надолу)

•  Удължаване на коляното:

(опорите за крака се движат напред)

Когато тонусът намалее, долните 

крайници ще бъдат поддържани в покой 

позиция.

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti.com11



2.4 LE G РЕГУЛИРАНЕ НА ОПОРА

За всеки h Необходими са потребителски настро йки , за да се задоволят

към менуни кал ните потребителски нужди.

Настройката трябва да се
извърши от обучен специалист

 tti Динамична продуктова гама за опора на краката

пасва на d различни ширини на седалката.

Наличен  размери на файла: вижте таблицата на страница 22.

НЕТИ ДYNAMIC ДВОЙНА ОПОРА ЗА 
КРАКА

Нети ДДинамичната опора за крака се предлага в

две разл различни дължини.

Нети Д динами чен кратко костю ми  с дължина  на  опо рата за краката 

човек с дължина на долната част на крака от около 350 mm до 

до прибл приблизително 500 mm (измерено, когато коленете

са 90° огънати, от под бедрото до под l –

хи включително нормални обувки).

Нети Д динамиченнормалнодължини на опората за краката костюми с 

човек по-дълги от 500 mm подбедрици. le и размери на страница 22 от 

Вижте табл  това ръководство за потребителя.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0412My-Netti.com



3. РЕГУЛИРАНЕ ДИНАМИКАТА 
СИСТЕМА СТОЛ КЪМ

ПОТРЕБИТЕЛЯТ

3.1 ПЪРВОНАЧАЛНИ НАСТРОЙКИ

Започнете с нормална спокойна позиция на седене. 

РЕГУЛИРАНЕ  НА СЕДАЛКАТА – БАЛАНСИРАНЕ НА СТОЛ

Важно е да регулирате  правилно седалката.

Настройките на седалката променят центъра на тежестта,  което 

влияе върху баланса на инвалидната количка.

Правилно регулираната седалка осигурява стабилност и възможност

за маневриране на инвалидната количка, дори при максимално 

разтягане на динамичните части на количката.
Е

•  Правилната дълбочина на седалката зависи от 

n място за бедрата на

дължината и се измерва, докато червената потребителя – вижте

хоризонтална стрелка на i илюстрацията.
•  Дълбо чината на  седалката може да се регули ра на  

Следват гърбът на

стола чрез пр еместване на  облегалката чрез  ge скобите
регули ране на  облегалния ци линдър r глава.

•  Дълбочината на седалката 

може да се отпред от
регулира чрез регулиране на

монтираните опори на удължителя.

•  Връзката между морския ъгъл трябва 
да t ъгъл и облегалка en

бъде постоянна, когато се използва за функцията за накланяне е

създаване на вариация за th потребителска.

•  Височи ната на  седалката трябва да се вижда 

спрямо там с крака

опо рите.

•  Опорите за крака трябва да се 
регулират пристъпих към

спрямо височината на седалката t.

къде е кракът

Моля, вижте илюстрацията относно ns на  следващата  страни ца

регулирането на дълбочината на седалката  устменти.

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti .com



3.2 РЕГУЛИРАНЕ НА ДЪЛБОЧИНАТА НА 

СЕДАЛКАТА ОТЗАД:

Когато столът е оборудван с основно колело по-голямо

от 12" или 16", първо отстранете основните колела.

Регулиране на задната панта

• Отстранете винтовете от всяка страна, 

които държат задната панта.

• Издърпайте скобата от всяка страна назад или я бутнете напред 

до желаната позиция, преди винтовете да бъдат фиксирани 

отново.

Накло нена по зи ция на главата на  газовата пружина:

• Отстранете болта, който държи 

наклонена глава на газовата пружина.

• Поставете го отново в съответния номериран отвор като 

предварително регулираната скоба за облегалката на стола.

• Това също ще окаже влияние върху ъгъла на облегалката на 

стола.

Избирайки друг отвор, можете да промените ъгъла 

на опората на гърба, което означава, че ъгълът на 

гърба или ъгълът на бедрата ще бъде по-отворен 

или по-затворен.

Вижте отделна таблица в главата: „Техническа 

спецификация и опции на газова пружина Netti 

Dynamic за опора на гърба и отделно описание 

на монтажа MD0120UK.

3.3 ДЪЛБ ОЧИНА НА СЕДАЛКАТА

РЕГУЛИРАНЕ В
ПРЕДНА:

Удължителите се регулират чрез 

премахване на винтовете, които ги 

държат, и издърпване на 

удължителите до желаната позиция.

Целта е центърът на колянната става 

на потребителя да бъде подравнен с 

центъра на центъра на въртене на 

опората за крака – докато потребителят 

в същото време има добра опора за 

гърба на долната част на гърба

също и при промяна на ъгъла на опора на краката.

–

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-04My-Netti .com



3.4 РЕГУЛИРАНЕ НА ЪГЪЛА НА СЕДАЛКАТА:

Може да се регулира по всяко време с помощта на наклонът 

дръжки.

3.5 РЕГУЛИРАНЕ НА СЕДАЛКАТА:

Плочата на Netti Dynamic System се

завърта в предната част на седалката и пе lvic

стаб илизаторът е фиксиран към пл очата на седалката. Това позво лява 

седалката да се повдига отзад, когато потребителят прави 

разгъване на тазобедрената става, като тазовият стабилизатор е 

фиксиран около бедрото. Стабилизаторът на таза трябва да се 

използва заедно с динамичната седалка.

Стабилизаторът на таза трябва да бъде

имитирамздраво затегнати sо com

инф о@t o l i d wморказs.п

риск от плъзгане.

За да се предотврати твърде високото завъртане на седалката, има 

ограничители на седалката – колани – между седалката и рамката на 

стола. Ограничителите на седалката могат да се регулират, за да 

позволят максимално завъртане на седалката. Регулирането на 

ограничителя на седалката се извършва от

разхлабване на винта, държащ 

ограничителния колан на седалката под 

седалката и плъзгане назад или напред, 

за да намерите желаното движение на 

седалката.

3.6 ЗАКЛЮЧВАНЕ НА СЕДАЛКАТА

В някои случаи може да е необходимо от съображения за 

безопасност да блокирате движението на седалката. Това е, когато 

инвалидната количка се използва като седалка в кола или при 

шофиране на стола по грапава повърхност, където внезапно 

спастично удължаване може да доведе до нестабилност на стола и 

потребителя.

Заключването на седалката е лесно за използване; отстранете 

QR-Axcle, като натиснете главата, за да я освободите и я 

преместете от горната й позиция и я натиснете в долна 

позиция.

Не забравяйте  да отключите плочата на седалката, 

когато се върнете в гладки зони, позволявайки на 

Netti Dynamic System да работи.

модел:Netti Dynamic System

език:английскиВерсия:2025-04 My-Netti.com15



3.7 РЕГУЛИРАНЕ НА ВИСОЧИНА НА 

ОПОРАТА ЗА КРАКАТА

Измерете дължината на долната част на крака на потребителя F – 

свито на 90 градуса коляно – измерете от долната страна на 

бедрото до долната страна на петата на обувката.

Централната става на опората за крака е скрита под 

тапицерията на колянната става. Илюстрацията с отстранена 

тапицерия показва центъра на колянната става за опора на 

краката. Това трябва да бъде подравнено както 

хоризонтално, така и вертикално с колянната става на 

потребителя чрез регулиране на дълбочината на седалката и 

височината на подложката.

Е

NB! ПРАВИЛНА ДЪЛБ ОЧИНА НА СЕДАЛКАТА:

• Разхлабете велкро лентите на ба Проверете поддр ъжка на  ck.

дали потребителят седи добре на стола, в
облегнат на възглавницата на гърба .

• Регулирайте опората за гърба чрез издърпване нgа презрамките 

велкрото. Коленете при употреба се подравняват r трябва 

със ставата на подпъхването на крака във порт и двете 

височина и в дълбочина. Това ще позволи на  уверете се, че 

потребителя да получи добро разпределение на т и добре
опорното налягане под гърба тъгувам.

• Оставете 30 – 40 mm свобо дно про странство между een the

бедр ата на  потребителя и предната част на  седалката.

Дълбо чината на  седалката може да се регули ра чрез:

преместете удължението за опо ра за краката p, като по тозиieces и

начи н увеличите дълбочи ната на  седалката в th и чрез

повторно по зи цио нир ане на  облегалката на  стола 

регули райте  дълбочи ната н а седалката назад.

д отпред

панти  към

Помислете за баланс на  инвалидна количка.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0416My-Netti.com



3.8 ВИСОЧИНА НА КРАКАТА

РЕГУЛИРАНЕ

• Разхлабете винтовете M6, държащи l напр

свободно пространство под

през малки препятствия

опорния профил по дължина на външния 5 д с

mm шестограмен ключ.

• Регулирайте подложката за крака на височина от  м 
горната част на предния ръб на възглавницата на д 
седалката към тазата за крака, равна на размера F на gth – 

долната част на крака.

Уверете се, че има достатъчно  уф

дъската, за да може уи да преминестол
s.

Леко накланяне на седалката може  помощ. 

Ако не е достатъчна, височината на стола се   st be 

регулира, както е описано в основното ръководство

за потребителя за модела инвалидна количка.

С двете опори за крака в правилна височина ж t, th д

опорите за прасеца трябва да се регулират:

3.9 РЕГУЛИРАНЕ НА ВИСОЧИНА НА 

ОПОРАТА ЗА ПРАЦЕЦА

• Разхлабете двата винта M6 с шестограмен клмючм
5 – на скобата с форма на полумесец, държащка ц –
рамото на подложката за прасеца. Тази ws the теле
алуминиева опорна подложка за придвижванdе собствени. 

нагоре и опорите за прасеца трябва освен тоова към 
да поддържат прасеца и да помогнат за д t 
предотвратяване на плъзгането на краката д
назад от стъпалото.

• Изберете височина, покриваща средната долна чаdстle an d
на прасеца и винтовете за бедрата на потребителя. десет  tтой

• Завъртете подложките на прасеца до ъгъл, който в g support

се дава на крака, когато стъпалото се поддържа е под ъгъл. 

Подложките за прасеца могат да се лю леят  свобо дно , за да следват 

движенията и да се при спо собят към п озици ята на краката на 

потребителя.

модел:Netti Dynamic System език: 
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3.10 РЕГУЛИРАНЕ НА ДЪЛБОЧИНАТА НА 

ОПОРАТА ЗА ПРАСЕЦА

• Разхлабете вин та M8, държащ подложката за той

прасеца на  рамото на  подложката за прасеца

• 2 бр 13 мм гаечен ключ и

• Плъзнете подложката за прасеца навътре илиesired 

навън до d дълбочина – подложката за дзин 

прасеца едва докосва прасеца, докато кракатаing на 

стоят в средата на дъската за крака.

Освен това те трябва да помагат за тинг на телето също 

предотвратяване на плъзгането на краката  ards от

назад към стъпалото.

3.11 ОТВАРЯНЕ- ЗАКЛЮЧВАНЕ НА ЕТИ 
N DYNAMIC DUAL LEG SUPP ОРТ

Червените копчета позволяват заключване

на динамичното повдигане на опорната 

плоча за крака.

За динамичното използване на Nett  аз 

Dynamic System (OK-C) това шо е uld be 

разхлабено, за да позволи движението съвместно да

на коляното („OK-C движение“ за колянна става).

Може да се наложи заключване на опората за крака, 

ако внезапното разтягане може да накара опората зац 
крака да удари хора или околните.

Изисква се и ако инвалидната количка се 

използва като седалка в кола.

info@solidworks.com

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0418My-Netti.com
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3.13 NETTI DYNAMIC ОПОРИ ЗА КРАКА ЗА 

РАЗЛИЧНИ ДЪЛЖИНИ НА КРАКАТА

ЕДНОСТРАННО ФУТБО ARD
РЕГУЛИРАЧИ ДЪЛБОЧИНА  Т

скоба на десния крак pport.

Чрез неравномерна дължина на краканапри мер позици я:

или l Опората за крака и стъпалото се дълбочина на дъската  cаn 
регулират, за да компенсират д за това от thд 
използването на удължители като  nd extensioп

Удължителят се издърпва и фиксира водеше напред

на необходимата дължина, където  h отстрани

кракът е по-дълъг.

Опората за крака седи в разширение

парчето и следователно също овед
е m напред.

За да може подложката да се 

заключи след едностранно 

регулиране  на екстензио, 

подложката h се препозиционира.

подножието

n парче

като да бъде

Заключването на  подножието се отстр анява от  d от

про фила на дължината, където е нор мален, и ссеъюзник седи -

мон ти ра към  разширението n скоба.

разширение

скоба

Удължителната скоба е по   nted to 

дължината на профила, където езаключване беше 

седалката.

модел:Netti Dynamic System 
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• Фиксирайте удължителната скоба сh 2 винта M6 

5 mm шестограмен ключ през дължината 

профил в 2 гайки.

• Фиксирайте ключалката на подложката с one M8

винт с шестостенен ключ 6 mm.

Картината вдясно е скоба, дължи на

протегната напред за по-дълъг ляв, позво лявайки

крак. Монтажът и подложката за  ht опора за крака

прасеца трябва да са подходящи заобърнат назад –

потребител с късо r десен крак.

Картината вдясно показва скобата, овс 
достигаща назад, което позволява по- отделения, 

дълга опора за десен l десен крак и  напр. The

нейната c трябва да се премести

напред, за да е подходящо за 

потребител с по-дълга

алф пад

ds –

десен крак.

Илюстрациите за монтаж за едностранно  изд крак 

регулиране на дълбочината са показани за r Netti Dynamic 

ПАРАЛЕЛНА опора за крака.

Монтажната процедура за една - странична подложка

настройка на дълбочината за опора микрофон ДВОЙНО краче

Netti Dyna е подобна.

Комплект платформа за удължаване за

ДВОЙНА опора за крака:82940 и 82941.

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04
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ШИРИНА НА СТОЛА

В  ММ
ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.Р

3D ПЛАТ
ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.Л

3D ПЛАТ
ПОДСТЪПКА *А

(ВИСОЧИНА 20 СМ)
ПОДЛО ЖКА ЗА ПАСЕЛЦА АРТИКУЛ №

350 82856 82857 82872 82862 82907

380 82856 82857 82873 82862 82908

400 82856 82857 82874 82863 82909

430 82856 82857 82875 82863 82910

450 82856 82857 82876 82864 82911

500 82856 82857 82877 82865 82912

ШИРИНА НА СТОЛА

В  ММ
ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.Р

3D ПЛАТ
ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.Л

3D ПЛАТ
ПОДСТЪПКА *б

(ВИСОЧИНА 30 СМ)
ПОДЛО ЖКА ЗА ПАСЕЛЦА АРТИКУЛ №

350 82856 82857 82880 82862 82915

380 82856 82857 82881 82862 82916

400 82856 82857 82882 82863 82917

430 82856 82857 82883 82863 82918

450 82856 82857 82884 82864 82919

500 82856 82857 82885 82865 82920

ШИРИНА НА СТОЛА

В  ММ
ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.ЛЕСНА 

ЗА ГРИЖА ТЪКАН

ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.L 

ЛЕСНА ЗА ГРИЖА ТЪКАН

ПОДСТЪПКА *А

(ВИСОЧИНА 20 СМ)
ПОДЛО ЖКА ЗА ПАСЕЛЦА АРТИКУЛ №

350 82858 82859 82872 82862 82923

380 82858 82859 82873 82862 82924

400 82858 82859 82874 82863 82925

430 82858 82859 82875 82863 82926

450 82858 82859 82876 82864 82927

500 82858 82859 82877 82865 82928

ШИРИНА НА СТОЛА

В ММ
ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.ЛЕСНА 

ЗА ГРИЖА ТЪКАН

ОПОРА ЗА КРАКА ADJ.L 

ЛЕСНА ЗА ГРИЖА ТЪКАН

ПОДСТЪПКА *б

(ВИСОЧИНА 30 СМ)
ПОДЛО ЖКА ЗА ПАСЕЛЦА АРТИКУЛ №

350 82858 82859 82880 82862 82931

380 82858 82859 82881 82862 82932

400 82858 82859 82882 82863 82933

430 82858 82859 82883 82863 82934

450 82858 82859 82884 82864 82935

500 82858 82859 82885 82865 82936

3.14 ШИРИНИ, ВИСОЧИНИ И ПЛАТ ЗА NETTI DYNAMIC ДВОЙНА ОПОРА ЗА 
КРАКА:

За да определите правилната височина на подножието, измерете дължината на долната част на крака с нормални обувки и я намалете

с дебелината на възглавницата на седалката. Ако е по-къс от 450 мм, изберете височина на подложката 200 мм.

Ако е по-дълъг от 450 мм, изберете височина на подножието 300 мм.

* АВисочина на стъпалото 200 mm:

Разстоянието между стъпалото и седалката е минимум 300 mm до 450 mm.
* бВисочина на стъпалото 300 mm:

Разстоянието между стъпалото и седалката е минимум 450 mm до 600 mm.

Трябва да се монтират подсилени удължителни скоби за фиксиране на опорите за краката.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0422My-Netti.com



3.15 ВИСОЧИНА НА ОБГРАЛКАТА

Можеда се удължи чрез монтиране на заден

extensйон.

За тал l потребителите допълнителната височина на гърба

даване е по-добър комфорт.

Кога столът се използва като седалка в кола, те имат

високи ни допълнителна полза за безопасността от поддържаната 

бившият височина на облегалката, която поддържа здраво по- 

ш голямата част в случай на инцидент.

3.16 ОПОРА ЗА ГЛАВА NETTI DYNAMIC

Н Динамична система etti

е еквipped с динамична опора за главата.

Той  рекламната поддръжка следва разширението

вход на шията.

Дълбочината на опората за главата трябва да се

регулира така, че едва да докосва задната част на 

главата на потребителя, когато седи отпуснат.

За регулиране на дълбочината на опората за главата просто:

• Отключете  двата лоста, по един от всяка страна 

на държача за опора за глава.

• Преместете опората за глава напред 

или назад до желаната позиция.

•  Фиксирайте здраво двата 
лоста.

Височината на опората за глава трябва да се 

регулира, за да пасне директно зад главата:

• Отворете винта на скобата, държаща 

вертикалния стълб на опората за глава.

• Издърпайте опората за глава до желаната 

височина и фиксирайте здраво винта.

Конзолата за височина на опората за глава може 

да се достави с лост вместо винта.

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti.com23



3.17 ПОЗИЦИЯ ЗА ОПОРА НА РЪКАТА

В зависимост от модела на инвалидната количка опората за

ръцете може да варира.

Опорите за ръцете са статични и регулируеми (без

„Концепция за движение на отворена кинетична верига“). 

Регулирането на опората за ръката е описано в 

ръководството за потребителя на всеки тип статична 

комфортна инвалидна количка:

Netti III (Netti Dynamic III), Netti 4U CED 

(Netti Dynamic CED), Netti BASE (Netti 

Dynamic BASE) и др.

стрелкаАсочи към копчето за регулиране на дълбочината на

А

б

опора за ръце на инвалидна количка със завъртаща се опора  м 
(Netti Dynamic CED). Регулирането на височината се извършва t 
след разхлабване на винтаби фиксирането му на правилната  в 

височина.

3.18 МОНТИРАНЕ, ПОЗИЦИОНИРАНЕ 
И РЕГУЛИРАНЕ НА ТАЗА 
ОПОРИ И ПОДДЕРЖАЩИ 
КОЛАВИ

Netti Dynamic System може да бъде оборудвана с 

няколко различни вида тазови стабилизатори и 

поддържащи колани, всеки тип разработен, за да 

предостави на потребителя най-добрата опора за 

стабилизиране  в зависимост от условията:

•  Тазов стабилизатор –

(включен в Netti Dynamic System)

•  Колани за горната част на тялото

•  Прегръдки за глезена

•  Корпуси за обувки

• Тазов стабилизатор, монтиран към седалната плоча, h lpд 
s потребителят да запази позицията си на седалката дори при 

пълно спастично разгъване.

Вижте отделно описание на монтажа за коланите за горната част на 

тялото.

КАК ДА РЕГУЛ ИРАТЕ СТАБИЛИЗАТОРА НА ТАЗА

Тазовият стабилизатор е монтиран върху водещата

релса под седалката, както е показано на илюстрацията .
• Плъзнете тазовия стабилизатор до позиция, в която 

пресича горната част на бедрата, ъгъл: 70 – 90 градуса.

• Регулирайте точката на закрепване на колана, така 

че коланът да може да се затегне.

Не забравяйте да скъсите стабилизатора отдолу 

последния използван отвор, за да избегнете конфликт с 

рамката на стола.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0424My-Netti.com



3.19 ПРЕГРЪДНИЦИ ЗА ГЛЕЗЕНА И D ОБУВКА 

МИДИ

1
помага да се задържат краката върху стъпалото, дъска не пуска

от което се плъзгат по време на разтягане спазъм.

3
Глезена прегръдките се монтират чрез резба 

тях тр  през слотовете в дъската за крака на орт и 

опора за крака фиксиране на колана от долната страна на

кракът pкъсна резба, показана на илюстрацията –

следвай th e числа.

2

3.20 TA 

монлаяправете потребителска оценка, за да определите

ако а дали таблицата е подходяща. Чрез специални или 

месобширни мотивни шарки масата може да се счупи или 

cauпредставлява опасност за потребителя ил и трети страни 

бъздаищото масата е статично фиксирана към 

подлакътници, докато движенията на потребителя

са динамични.

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti.com25



4. ОЦЕНКА И ИЗБОР НА ГАЗОВА 
ПРУЖИНА NETTI DYNAMIC BACK 
SUPPORT

Позицията на облегалката на стола се определя от пружината на 

облегалката на стола. Има два различни типа пружини, налични 

за Netti Dynamic System:

4.1 ВАРИАНТ 1:

NETTI DYNAM IC 15° ДВИЖЕНИЕ

кинетично максимално

ТАЗИ ОПОРА ЗА ГРЪБ S но ПРИНГникога не е фиксиран/ 

позволява 15° гъвкав гръб е  заключен в която и да е позиция на 

наклонен потребители с отворено стола. Пружината е подходяща за

верижни  (ОКС) движения с n 15°. Ако

удължаване по-малко от 15° затваря кинетиката 

движението на веригата, повече  сили ще имат въздействие върху 

опората за крака.

Опора за крака or може да се счупи, ако е 

така infнo@еsoеlidwпoрrkаs.cвomилно а коригиранкоето 

означава, че разтягане на крака та на потребителя n или достига 

края на

динамична зона за опора на краката или потребителят се е плъзнал 

напред.

Инвалидната количка Netti Dynamic System с опорна 

пружина за движение Netti Dynamic 15° не е одобрена 

за използване като седалка в превозно средство.

Netti Dynamic 15° опорни пружини за движение на 

гърба се предлагат в 80, 120 и 160 N сила.

Функцията за накланяне на пружината се контролира от 

дръжката за накланяне на щангата зад опората за гърба. 

Тази пружина НЕ се заключва.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0426My-Netti.com



4.2 ВАРИАНТ 2:

NETTI DYNAMIC СВОБОДНО ДВИЖЕНИЕ

NETTI DYNAMIC СВОБОДНО ДВИЖЕНИЕ НА ГЪРБА ГАЗОВА 

ПРУЖИНА – АКТИВИРАН

ПРУЖИНАТА ЗА СВОБОДНО ДВИЖЕНИЕ НА ГЪРБА позволява опората

на гърба да се движи назад до пълно легнало положение, 

осигурявайки пълна опора по време на движение на разгъване. 

Когато потребителят започне да се отпуска, пружината премества 

опората за гърба в първоначалното й положение.

Динамичното решение за гръб на Netti Dynamic System се активира

чрез издърпване на дръжката за накланяне.

Газовата пружина за задната опора трябва да бъде оценена. Може

да бъде заменена с друга пружина (повече / по-малко Нютон), ако е 

необходимо; или поради нови или променени нужди на 

потребителя, или ако теглото на потребителя се е променило.Силата на пълната свободна газова 

пружина трябва да се монтира 

индивидуално според телесното тегло.

Твърде силна пружина няма да позволи  на опората за 

гърба да се движи. Твърде слабата пружина няма да 

бъде достатъчно  силна, за да повдигне опората за 

гърба в първоначалното й  положение. Стандартните 

пружинни сили са: 600, 800, 1000 и 1200 N.

Моля, свържете се с вашия местен дилър за съвет коя нова 

газова пружина да изберете. В края на това ръководство е 

описана смяната на газовата пружина.

ОЦЕНКА НА СИЛИТЕ НА ГАЗОВАТА ПРУЖИНА НА ДИНАМИЧНАТА

ОПОРА НА ГРЪБА, ПОДХОДЯЩИ НА СИЛАТА НА ПОТРЕБИТЕЛЯ И 

МОДЕЛИТЕ НА ДВИЖЕНИЕNETTI DYNAMIC СВОБОДНО ДВИЖЕНИЕ ПРУЖИНА ЗА ОПОРА НА 

ГЪРБА – ЗАКЛЮЧВАНЕ

Необходима е оценка на потребителя, за да се намери 

правилната сила/сила на пружината.Свобо дната газова пр ужи на може да се закл ючи във всякакъв ъгъл на  наклон

– когато дръжката за накланяне на гърба е в неутрално 

положение. Това може да е необходимо / необходимо, когато 

столът се използва като седалка в кола или се кара по неравен 

терен, където внезапно спастично разтягане може да направи 

стола нестабилен. Или когато потребителят трябва да легне за 

почивка.

Правилно решение:

Задната газова пружина осигурява пълна подкрепа при пълно, отворено 

кинетично движение на веригата по време на модела на удължаване на 

потребителя. Когато потребителят започне да се отпуска, газовата пружина 

премества опората за гърба в първоначалното й положение.

Ако наклоните облегалката на стола на инвалидна 

количка със свободна газова пружина, като я 

заключите в легнало положение, само опорите за 

крака Netti Dynamic, седалката и опората за главата ще 

реагират на спастични движения.

Ако заключите свободната газова пружина, важно е 

потребителят да е правилно позициониран и да не се 

плъзга напред, за да предотвратите увреждане  на 

кожата и повреда на опората за крака.

модел:Netti Dynamic System език: 

английскиВерсия:2025-04 My-Netti.com27



4.3 КАК ДА ОЦЕНИМ И ИЗБЕРЕМ 

ПРАВИЛНАТА МОЩНОСТ НА ГАЗОВАТА 

ПРУЖИНА ДИНАМИЧНА ОПОРА ЗА ГРЪБ?

Основни фактори, които трябва да бъдат взети предвид от

обучен специалист:

•  Тегло, ширина и височина на 

потребителя

• Характерът и силата на разширенията на 

частите на тялото и моделите на движение

• Цели и подобрение по отношение на „Активното 

ежедневие” и здравословното състояние на потребителя.

Моделът на движение и мускулният тонус на 

потребителя също могат да се променят с течение на 

времето. Уместно е да се оцени и наблюдава 

монтирането на инвалидната количка и силата на 

газовите пружини в съответствие с развитието на 

модела на движение на потребителя и мускулния тонус 

във времето. Ако газовата пружина е твърде силна, 

потребителят няма да може да направи разширение. 

Това ще бъде „затворена кинетична верига“ или 

статична позиция за потребителя.

Ако газовата пружина е твърде  слаба, потребителят 

няма да бъде повдигнат обратно до първоначалната си 

седяща позиция след разгъване на горната част на 

тялото.

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0428My-Netti.com



СВОБОДНО ДВИЖЕНИЕ 

ГРЪБНА ПОДПОРА ГАЗ 

ПРОЛЕТНИ МОДЕЛИ – 

ЗАКЛЮЧВАЩ СЕ

ПОТРЕБ ИТЕЛ

ТЕГЛО
ШИРИНА НА СЕДАЛКАТА

Нютон (N)
минимум

кг
250
мм

300
мм

350
мм

380
мм

400
мм

430
мм

450
мм

500
мм

200 Н 20 кг

300 Н 30 кг

400 Н 40 кг

500 Н 50 кг

600 Н 60 кг

700 Н 70 кг

800 Н 80 кг

900 Н 90 кг

1000 Н 100 кг

1100 Н 110 кг

1200 Н 120 кг

1300 N 130 кг

БЕЗПЛАТ НА  ПРОЛЕТ

80 N –15° пружина 

за опора на гърба
82408 КОМПЛЕКТ

120 N –
15° пролет 82409 КОМПЛЕКТ

160 N –
15° пролет 82410 КОМПЛЕКТ

4.4 ПРЕГЛЕД НА НАЛИЧНИТЕ ГАЗОВИ ПРУЖИНИ С ДИНАМИЧНО НАКЛАДАНЕ И ШИРИНИ НА СЕДАЛКАТА

Theширина на потребителяе индикатор за оценка по отношение на избора на минимална сила на газовата пружина. The 

теглото на потребителяе показател за оценка по отношение на избора на минимална сила на газовата пружина:

4.3 ТЕХНИЧЕСКА СПЕЦИФИКАЦИЯ И ОПЦИИ НА ГАЗОВИТЕ ПРУЖИНИ NETTI DYNAMIC ЗА 

ОПОРА НА ГРЪБ

ГАЗОВА ПРУЖИНА СВОБОДНО ДВИЖЕНИЕ НА ГЪРБА:

Комбинация от дълбочини на седалката, отвор на предната скоба и пружинна глава – къса и дълга.

Диапазонът на ъгъла на накланяне е приблизително 40° и е валиден за всички модели инвалидни колички със заключваща се газова пружина за 

свободно движение.

Моля, обърнете внимание:Отделното описание на монтажа MD0120UK NDS-Free решение – Матрица за заден ъгъл за 

Netti III, CED, BASE, дава подробно описание как да регулирате газовите пружини и възможните комбинации.

модел:Netti Dynamic System език:

английскиВерсия:2025-04 My-Netti.com29



ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА

В ММ

ОТВОР ЗА ПРЕДНА СКОБА

(A–B–C)
A Е ГОРЕН ОТВОР

ПРУЖИННА ГЛАВА КЪСА

38 мм
ПРОЛЕТНА ГЛАВА ДЪЛГА

96 ММ
НАЧАЛЕН ЪГЪЛ 

В ГРАДУСИ º

500 А X 98

475 А X 87

475 б X 97

450 б X 85

450 В X 95

425 А X 92

425 б X 101

425 В X 85

400 б X 91

ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА

В ММ

ОТВОР ЗА ПРЕДНА СКОБА

(A–B–C)
A Е ГОРЕН ОТВОР

ПРУЖИННА ГЛАВА КЪСА

38 мм

ПРУЖИННА ГЛАВА

ДЪЛГ
96 ММ

НАЧАЛЕН ЪГЪЛ 
В ГРАДУСИ º

400 б X 91

425 А X 92

450 В X 95

475 А X 87

500 А X 98

ОТВОР ЗА ПРЕДНАТА СКОБА НА ПРУЖИНАТА (A–B–C). 

A Е ГОРЕН ОТВОР. B Е ВЪЗМОЖНИЯТ ВАРИАНТ. A И 

НЯМА ДА РАБОТИ.

ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

375 ММ
ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

400 ММ
ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

425 ММ
ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

450 ММ

B: с първи отвор на пружинната панта 92 104 N/A N/A

B: с втори отвор на пружинната панта 83 92 104 N/A

B: с трети отвор на пружинната панта N/A 83 92 104

B: с четвърти отвор на пружинната панта N/A N/A 83 92

ОТВОР ЗА ПРЕДНАТА СКОБА НА ПРУЖИНАТА (A–B–C). 

A Е ГОРЕН ОТВОР. B Е ВЪЗМОЖНИЯТ ВАРИАНТ.

ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

425 ММ
ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

450 ММ
ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

475 ММ
ДЪЛБОЧИНА  НА СЕДАЛКАТА (SD)

500 ММ

B: с първи отвор на пружинната панта 92 104 N/A N/A

B: с втори отвор на пружинната панта 83 92 104 N/A

B: с трети отвор на пружинната панта N/A 83 92 104

B: с четвърти отвор на пружинната панта N/A N/A 83 92

ПРЕПОРЪЧАНИ КОМБИНАЦИИ ЗА ПОЗИЦИИ НА ГАЗОВИТЕ ПРУЖИНИ ЗА МОДЕЛИ NETTI III

*  Оранжевият цвят е стандартната настройка за избраната дълбочина на седалката.

* Сивият цвят може да бъде опция. Не се препоръчват други комбинации от дълбочини на седалката, отвори на предни скоби и 

размери на главата на газовата пружина.

ПРЕПОРЪЧАНИ КОМБИНАЦИИ ЗА ПОЗИЦИИ НА ГАЗОВИТЕ ПРУЖИНИ ЗА МОДЕЛИ NETTI III И NETTI III HD

НАЧАЛЕН ЪГЪЛ НА НАКЛОНА ЗА CEDS NETTI DYNAMIC

НАЧАЛЕН ЪГЪЛ НА НАКЛОНА ЗА NETTI DYNAMIC CED / ОСНОВА

модел:Netti Dynamic System 
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5. ЕЖЕДНЕВНА УПОТРЕБА 

НА NETTI DYNAMIC 

СИСТЕМА

Инвалидна количка Netti  с динамична систе ма е 

усъвършенствана помощ за придвижване. При доставката той е 

коригиран и адаптиран от професионалисти, за да пасне на 

потребителя. Настройките, изброени в глава 3, не трябва да се 

променят освен от обучени  специалисти. Промяната на 

настройките ще бъде необходима, когато потребителят расте 

или моделът на движение се променя.

Моля, свържете се с вашия доставчик за корекции.

5.1 ПРЕХВЪРЛЯНЕ ДО / ОТ СТОЛА

Техниките за преместване на/от инвалидната количка 

трябва да се практикуват добре с участващите лица.

Някои важни съвети за подготовката 

на стола:

• Инвалидната количка трябва да бъде поставена възможно 

най-близо до местоназначението на трансфера.Моля, прочетете това ръководство и се запознайте с 

инвалидната количка и всички нейни възможности.

• Издърпайте инвалидната количка 50-100 мм назад, 

за да обърнат предните колелца напред.МАКСИМАЛНОТО ПОТРЕБИТЕЛСКО ТЕГЛО за инвалидна

количка с ДИНАМИЧНА СИСТЕМА Е 135 KG

ЗА NETTI DYNAMIC S Е 75 КГ • Уверете се, че анти-накрайниците са обърнати надолу.

• Отстранете опората за крака и завъртете/махнете 

опората за ръката от страната на трансфера.

След като инвалидната количка е правилно настроена към 

потребителя, описан в предишните глави, вие като 

придружител трябва да научите как да използвате динамичните 

функции и функциите за накланяне и накланяне, за да дадете на 

потребителя най-много предимства на стола.

• Уверете се, че спирачките на инвалидната количка са

задействани, за да предотвратите претъркулването й.

Уверете се, че коланите и коланите са фиксирани по 

най-добрия начин за потребителя.

5.2 ИЗПОЛЗВАНЕ НА ПОВЛЕКАТЕЛ ЗА ПАЦИЕНТ

• Практикувайте отваряне и затваряне на динамичните 

функции и проучете как потребителят реагира на 

свободата на движение, която получава, когато 

динамичните функции са отворени.

• Наклонете стола назад.

• Отворете леко опорния ъгъл на гърба.

• Упражнявайте се да използвате функцията за накланяне, като 

накланяте цялата седалка назад и напред, изпитвайки и 

тествайки как реагира потребителят. Препоръчва се 

функцията за накланяне да се използва за различни позиции 

на седене, наклонени назад за почивка – вижте страница

36-37 за подробности.

• Опция:Отстранете опорите за ръцете и се 

приближете до пациента.

• Отстранете опората за крака.

• Сменете компонентите, когато прехвърлянето 

приключи.

• Практикувайте използването на функцията за накланяне, като

промените ъгъла на облегалката. Това се използва при 

прилагане на подемник за преместване на потребителя в и от 

стола. Моля, върнете се към функцията за динамично връщане 

след прехвърлянето.

модел:Netti Dynamic System език: 
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5.3 ИЗПОЛЗВАНЕ ОТ ПРИСЛУЖИТЕЛ

ЛЪКОВЕ ЗА БУТАНЕ И ДРЪЖКИ 

ЗА БУТАНЕ

За безопасно маневриране на инвалидната количка и

предотвратяване на наранявания на придружителя, 

дъгата за бутане или дръжката за бутане трябва да се s 

регулират според височината на ръката на служителя,nts
когато лакътят е под ъгъл от 90º a ъгъл.

• Отворете ключалката, като държите бутащата ле и

ръка и я издърпайте отново до желаната д го поправя

височина. Повторете от другата страна.

• Регулирането на лоста за натискане се извършва подобно на  rly; отворен

ключалки те, издърпай те лъка за натискане до по ложени е и червена височина

закл ючете  ключалките.

5.4 АНТИТИПС

Винаги използвайте противонакрайници, за да а
осигурите безопасна и стабилна инвалидна количка.

• Анти-накрайниците се издърпват и завъртат настрани при

преминаване на препятствия и др.

Когато частите на „OK-C“ Netti Dynamic System са активни, са

важно е изобщо да използвате противонакрайниците пъти.

en

5.5 СПИРАЧКИ

Винаги използвайте спирачките, 

когато инвалидната количка е

оставена без придружител

стои отзад.

• Натиснете червената дръжка на  спир ачката напред, за да 

закл ючите спирачката.

модел:Netti Dynamic System 
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5.6 ОПОРА ЗА РЪКАТА

Когато потребителят трябва да напусне стола, подлакътникът порт
може да бъде свален или завъртян настрани, в зависимост от

това кой тип инвалидна количка имате. Това прави

страничното прехвърляне много по-лесно.

на

Моля, вижте илюстрацията на стол със завъртане

опора на ръката.

5.7 ОПОРИ ЗА КРАКАТА

Монтаж на опори за крака Netti Dynamic:

• Поставете вертикалния болт над опората за крака

скоба.

• Завъртете опората за крака ca. 30 градуса навън и го 

оставете да влезе в скобата.

• Завъртете го навътре с леко натискане. Ще си дойде на мястото 

с едно щракване.

• За да премахнете опората за крака:

•  Отключете  плочата за крака и я 

сгънете.

• Издърпайте леко поставката за крака нагоре и я залюлете

навън, преди да го повдигнете и 

отделите от стола.

Когато дъската за крака е сгъната има 

свободно място за пренасяне.

5.8 ЗАКЛЮЧВАНЕ НА ДЪСКА ЗА КРАКА

С двете опори за крака на място, оставете дъската за крака да се 

завърти надолу и оставете болта да влезе в ключалката, вижте 

снимката по-долу:

модел:Netti Dynamic System език: 
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ThЗаклю чването  на  дъската за крака  се задейства чрез завър тан е на

реброколело на  леглото в отво рено ил и затвор ено поло жени е.  Затво рена  ключалка

enосигурява здрава дъска за неспокойни  крака.

!

Винаги заключвайте дъската за крака, за да 

сте сигурни, че е стабилна!

The дъската за крака се сгъва надолу отляво d 

ансе заключва в ключалката от дясната страна; 

thосигурява здрава платформа за краката.

5. 9 КАИШКИ НА ПЕТАТА

ThДъската за крака е подготвена за ленти за петата -

къмможе да се монтира като аксесоар.

тойel ремъците са полезни при неволеви движения

леt краката се плъзгат от дъската за крака.

5. 10 ЪГЪЛЪТ ЗА ОПОРА НА КРАКАТА

ThдNetti Dynamic SystemОпората за краката 

анможе да се заключи чрез затягане на 

thчервеното колело от външната страна на 

леопората.Вижте илюстрацията:

5. 11 СПРЯГА
арe да се отваря или затваря с традиционен колан за кола

етиоли с щипки за раница.

наксолани, ремъци за петата и черупки за обувки, за да осигурят

thстабилизираща опора на потребителя, когато е необходимо.

Винаги трябва да се използва колан за 

стабилизиране на таза, когато се използва 

колан за горната част на тялото.

модел:Netti Dynamic System

език:английскиВерсия:2025-0434My-Netti.com



6. ПРЕПОРЪКИНАМАЛЯВА ВЪЗМОИЖРАНЗОНСИТОТТАНЗААЛЕПГЪАЛНЕЗ:АНЕ, СТРЪЖАНЕ

ОТНОСНО НАКЛОНА И

ЛЕГНЕТЕ
НА СТАТИЧНИТЕ КОМФОРТНИ ИНВАЛИДНИ КОЛИЧКИ И

ОБЩИ ХАРАКТЕРИСТИКИ НА ДИНАМИЧНИТЕ 

ИНВАЛИДНИ КОЛИЧКИ

Използвайте ъгъла на наклона, за да постигнете промяна в позицията на

седене за потребителя.

Общоизвестно е, че наклонът на облегалката не трябва да се 

регулира, след като ъгълът на облегалката е нагласен до

най-добрата позиция за сядане на потребителя.

Мускулният тонус на врата и гърба трябва да бъде 

възможно най-нисък, за да се предотврати 

плъзгане на потребителя, а промяната на ъгъла на 

накланяне от първоначалната позиция ще 

прекъсне и разруши правилната позиция на тялото 

и ще причини повишен мускулен тонус на врата.

Ако функцията за накланяне се използва по време на 

ситуация на преместване или други ситуации, много 

е важно ъгълът на накланяне да се регулира обратно 

до правилната, първоначална позиция, когато 

потребителят се върне  в нормална позиция на 

седене.

WroИзползването на легнало положение води до повишена 

възмспособност за плъзгане, а това означава повишена степен на 

дансрязване (вертикални и хоризонтални сили) и сигурни рани. 

прес

Накланянето и накланянето са основните предимства на удобната

инвалидна количка. Позволява различни позиции на седене по време на 

престоя в инвалидната количка.

Прегледахме клиничните доказателства относно наклона и накланянето 

и открихме, че има няколко проучвания или насоки за най-добри 

практики, които предполагат, че последователността на накланяне и 

накланяне е важна за намаляване на срязването и плъзгането:

ПЪРВО НАКЛЕНЕТЕ, СЛЕД 
ТОВА ЛЕГНЕТЕ.

Когато изправяте клиента отново, последователността 

трябва първо да намали  наклона, след това да намали 

наклона. Изглежда, че най-срязване

биха били предизвикани при изправяне от легнало 

и наклонено положение.

ЗАДНИЦЕУВЕДОМЯВАМЕ СЕ, ЧЕ ПОТРЕБИТЕЛЯТ Е В БЕЗОПАСНОСТ, КОГАТО

RECХАРАКТЕРИСТИКИТЕ ЗА НАКЛОНА ИЛИ ЛИНИЯТА ЩЕ БЪДАТ

TheРЕГУЛИРАНИ: Функциите за накланяне и накланяне на всички модели 

когато Netti Comfort elchair са „операция с една ръка“, като се използват 

вклдинамичните модели инвалидни колички. Това е а

страхотноt полза за потребителя: Лицето, което се грижи за него, може да 

естаосъществи зрителен контакт с потребителя, когато ще се използва 

recli функцията за накланяне или отваряне.

Theболногледачът също може да комуникира с преди да се 

потребителизползва функцията за накланяне или накланяне. Той/ 

потребителтя ще се почувства по-сигурен, когато осъзнае това

ще се използва функцията за накланяне или накланяне.

модел:Netti Dynamic System език: 
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НАКЛОН И НАКЛАДАНЕ НА ИНВАЛИДНИ КОЛИЧКИ 

DYNAMIC COMFORT С ДВИЖЕНИЕ «OK–C»

6.1 РАБОТА С ДРЪЖКА ЗА НАКЛОНЯВАНЕ: 

НАКЛАНЯНЕ НА СЕДАЛКАТА

Динамичната система с газова пружина със свободно движение 

продължава да е активна, ако столът е такъвнаклонен, 

позволява пълно разгъване на опорите за гърба и краката.

Натиснете лявата ръкохватка на лентата за натискане и 

притиснете лентата за накланяне, за да наклоните седалката с 

едната си ръка, докато поддържате зрителен контакт с 

потребителя и поставите другата ръка върху опората за ръката.Ако наклоните и заключите стола назад на 

инвалидна количка с газова пружина за свободно 

движение, само динамичните опори за краката, 

седалката и опората за главата ще реагират на 

спастично движение.

Правилният относителен ъгъл между частите на тялото 

остава същият, когато седалката е наклонена.

Където и да освободите дръжката, седалката ще 

остане в това положение.Инвалидна количка с gsa пружина Netti  Dynamic 15° на 

движение има 15° огъване, където и да е позициониран 

ъгълът на накланяне. За да повдигнете седалката, натиснете

дръжката и накланящата се газова пружина ще ви помогнат да 

повдигнете седалката.Функциите накланяне и накланяне се управляват с дръжките на

облегалката на стола. Вижте подробности на следващата страница.

Наклонената назад седалка осигурява по-стръмен ъгъл на седене по

отношение на повърхността и предотвратява плъзгането на потребителя 

на инвалидна количка.

Знакът за накланяне се намира на лентата за натискане и изглежда така:

in fo @solid works.com
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6.2 РАБОТА С ДРЪЖКА ЗА НАКЛАДАНЕ: 

НАКЛАДАНЕ НА ОБСПАЛКАТА НА СТОЛОВА

Натиснете дясната ръкохватка и притиснете бутона b, за да ар 
облегнете гърба с едната си ръка, докато поддържате зрителен 

контакт с потребителя и поставите другата ръка върху опората d 

за ръката.

Където и да освободите дръжката, облегалката на 

стола ще остане фиксирана и заключена.

градуса на огъване. Илюстрацията показва 

наклонена позиция на дръжката за заключен гръб.

Инвалидна количка с газова пружина за опора на  t
гърба на Netti Dynamic 15° все пак ще поддържа 15° w

а

ДИНАМИЧЕН ГРЪБ:

За да се държи гърбът динамично, трябва да активирате 

дръжката за накланяне с по-малката червена дръжка, 

прикрепена към нея.

те
изд.

Издърпайте дръжката за накланяне здраво към лоста за бутане,

червената дръжка автоматично щраква. Пуснете.

Дръжката остава близо до лентата за натискане, а гърбът може 

се движи свободно назад.

За да спрете динамичното накланяне, просто натиснете отново 

дръжката; малката червена дръжка се освобождава и гърбът е 

фиксиран.

Знакът за накланяне стои на щангата за бутане и изглежда така:

На дръжката за накланяне има етикет, който ви напомня, че 

гърбът се държи динамично, когато дръжката за накланяне е 

активирана и че гърбът е фиксиран, когато дръжката е 

отворена.

ФИКСИРАН

ДИНАМИЧЕН

6.3 УКАЗАНИЯ ЗА БЕЗОПАСНОСТ ПРИ ОСТАВЯНЕ НА 

ПОТРЕБИТЕЛ В ИНВАЛИДНАТА КОЛИЧКА

Ако оставяте потребител в инвалидна количка, уверете се, че 

спирачките са заключени, анти-накрайниците са активни и че 

коланите (когато се използват) са затворени.

модел:Netti Dynamic System език: 
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7. ПРОМЯНА НА 
ОБГРАЛКА НА СТОЛ GA С 
ПРОЛЕТ

Описано на ръка на илюстрация на Netti III 

Функционалността на други динамични инвалидни колички 

е същата.

• Наклонете стола назад поне на 15°.

• Разкачете пантата на газовата пружина от газовата пружина, като 

издърпате болта за бързо освобождаване (фиксиращ щифт).

• Издърпайте навън пантата на газовата пружина. Възможно е 

да има различни видове пружинни панти, но

функцията е същата.

Вижте илюстрацията по-долу, показваща пружинната панта в 

оранжево и пружината в зелено.

модел:Netti Dynamic System
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•Сгънете стола назад.

• Отстранете старата газова пружина. Използвайте гаечен  п

ключ 17 мм, за да отворите гайкатаВ.

• Свържете заключващата глава на газовата пружинаа,ако не

монтирани, към нов пролет.

in fo @solid works.com

А

модел:Netti Dynamic System 
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• Завийте газовата пружина в главата, докато докосне напречния

болтБ,няма игра. Оставете гайкатаВразхлабете, докато пружината 

има правилната дълбочина.

• Ако пружината е твърде разхлабена, не можете да я 

освободите с работната дръжка; когато е твърде  стегната, 

дръжката за работа няма да заключи газовата пружина.

б

В
• Затегнете гайкатаВблизо до главата с 17 мм 

гаечен ключ и фиксирайте здраво газовата 

пружина.

• Свържете заключващата глава на газовата пружина към пружинната

панта, свържете отново болта за бързо освобождаване.

• Ако газовата пружина изглежда твърде дълга, използвайте долната

напречна греда на облегалката на стола, за да натиснете пружината 

по-къса, докато влезе в пантата на пружината.

МАСА ЗА ГАЗОВИ ПРУЖИНИ

МОДЕЛ, ПОДХОДЯЩ НА ПОТРЕБИТЕЛСКАТА СИЛА И ТЕГЛО НА 

СЛЕДВАЩАТА СТРАНИЦА.

модел:Netti Dynamic System 
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КОМПОНЕНТИ И АКСЕСОАРИ 

ЗА NETTI DYNAMIC SYSTEM
ОПИСАНИЕ СНИМКИ

ОПОРИ ЗА ГЛАВА

Динамична поддръжка на главата

Заключване  за опо ра на главата

Огъва се

Назад

ПЛОЧКА ЗА СЕДАЛКА

Седалка - фиксирана

Моля, учете

резервната част

каталог

на нашия

начална страница за 

всички алтернативи

Ширини на седалката:

35 – 38 –

40 – 43 – 45

и 50 см

Дин амична пл оча на  седалката – шарни рна, с фиксиране на 

колана, закл ючване на  пл очата на  седалката, ограничител 

на  ъгъла на  пл очата  на  седалката и бр оня на  пл очата  на 

седалката

Моля, учете

резервната част

каталог

на нашия

начална страница за 

всички алтернативи

Ширини на седалката:

35 – 38 –

40 – 43 – 45

и 50 см

ЗАДНИ  ЪГЛОВИ ПРУЖИНИ

Пружина за опора на гърба Netti Dynamic 

Свободно движение – заключваща се

Netti с динамично движение от 15° Опора за гърба 

Пружина – без възможност за заключване Моля, 

обърнете внимание: НЕ е одобрено за инвалидни 

колички, използвани като седалка в превозни 

средства

УДЪЛЖИТЕЛИ НА РАМКИ

Frame Extender Kit Netti III семейство

Комплект удължител за рамка Netti 4U

АНТИТИПС

Анти-съвети дълго-дълго

с пружина – Нети III

Анти-накр айни ци 4U

8. КОМПОНЕНТИ И АКСЕСОАРИ NETTI DYNAMIC

За пълен и актуализиран по всяко време преглед, моля, вижте продуктовия каталог на нашата начална страница

www.My-Netti .com

модел:Netti Dynamic System език: 
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КОМПОНЕНТИ И АКСЕСОАРИ 

ЗА NETTI DYNAMIC SYSTEM
ОПИСАНИЕ СНИМКИ

ОПОРИ ЗА КРАКАТА

Netti Dynamic DUAL опора за крака

Моля, учете

резервната част

каталог

на нашия

начална страница за 

всички алтернативи

А
une s
от s

КОЛАНИ

Комплект адаптер за H-ремък – мини
dths 
м

Комплект адаптер за H-ремък – среден
dt 
м

Комплект адаптер за H-ремък – голям
Седалка wid ths: 

60 cм

Тазова опора Evoflex – Средна Среден

Тазова опора Evoflex – голяма Голям

4-точков колан с подплата M Среден

4-точков колан, подплатен L Голям

За пълен и актуализиран по всяко време преглед, моля, вижте продуктовия каталог на нашата начална страница

www.My-Netti .com+

модел:Netti Dynamic System 
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КОМПОНЕНТИ И АКСЕСОАРИ 

ЗА NETTI DYNAMIC SYSTEM
ОПИСАНИЕ СНИМКИ

СПРЯГИ

Жилетка Stayflex без цип Среден

Жилетка Stayflex без цип Голям

Pivotfit M
Среден

Унисекс

Pivotfit L
Голям

Унисекс

ДОЛНИ КРАЙНИЦИ

Поддръжка на прасеца Среден

Поддръжка на прасеца Голям

Прегръдки за глезена S
Малък

17 – 20 см

Прегръдки за глезена M
Среден

19 – 23 см

Прегръдки за глезена L
Голям

22 – 29 см

Прегръдки за глезена XL
X-голям

28 – 33 см

За пълен и актуализиран по всяко време преглед, моля, вижте продуктовия каталог на нашата начална страница

www.My-Netti .com

модел:Netti Dynamic System език: 
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9.ТРАНСПОРТ
1. ИНВАЛИДНА КОЛИЧКА, ИЗПОЛЗВАНА КАТО СЕДАЛКА В КОЛА

Моля, следвайте описанието за фиксиране на стола и потребителя, 

както е описано в ръководството за потребителя на инвалидната 

количка и ръководството за потребителя UM0131 как да използвате 

инвалидна количка като седалка в кола.

Инвалидни колички сNetti Dynamic Systemможе да се 

използва като седалка в кола, ако инвалидната 

количка е тествана и одобренаISO 7176-19.

ISO
7176-19

Максимално тегло на потребителя, когато инвалидна количка с

динамична система се използва като седалка в превозно средство: 

135 кг. Netti Dynamic S има максимално тегло на потребителя 75 кг.

Функциите на Netti Dynamic System трябва 

да бъдат заключени, когато инвалидната 

количка се използва като седалка в кола

•  Опорите за краката са заключени във 
вертикално положение.

• Плочата на седалката е заключена.

• Опората за гърба е фиксирана в изправено положение.

Всичко, за да се гарантира, че потребителят няма да нарани себе 

си или другите чрез внезапни неволни движения.

Уверете се, че потребителят е обезопасен, както е описано в 

ръководството за потребителя на инвалидната количка.

Инвалидната количка трябва да бъде фиксирана в колата,

както е описано в ръководството за потребителя за 

статични комфортни инвалидни колички (Netti III, Netti 4U 

CED, Netti 4U Base, Netti V, Netti AdaptPro.

Инвалидна количка Netti Dynamic 
System с Netti Dynamic 15°
газовата пружина за опора на движението 

назад не е одобрена за използване като 

седалка в превозно средство.

модел:Netti Dynamic System 
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9.2 ПОВДИГАНЕ НА ИНВАЛИДНАТА КОЛИЧКА
11. ОТСТРАНЯВАНЕ НА НЕИЗПРАВНОСТИ

• Избягвайте повдигането на  инвалидна коли чка  с потребителя в нея.

• Винаги повдигайте инвалидна количка, като я държите за маркираните 

точки за повдигане на рамката.

• Поддържайте здрава, добре балансирана стойка, повдигаща се от 

краката ви.

• Никога не  вдигайте сами.

• Никога не повдигайте инвалидна количка в опорите за краката или 

ръцете.

Моля, проучете препоръките в ръководството за 

потребителя за инвалидните колички, където

Netti Dynamic Systemе адаптиран към.

В някои случаи може да се появи шум от 

движещите се части, ако те не се смазват 

редовно.

9.3 ШОФИРАНЕ НА ИНВАЛИДНА КОЛИЧКА С NETTI 

DYNAMIC СИСТЕМА

При управление на инвалидна количка сNetti Dynamic System,

внимателно шофиране е задължително.

Внимавайте за препятствия, които могат да бъдат в обсега, ако 

динамичните части на инвалидната количка са напълно 

изпънати. В противен случай потребителят, трети страни или 

околностите могат да бъдат наранени.

Винаги постигайте добър баланс на стола, тъй като 

той може да бъде затруднен, когато внезапно се случи 

пълно разгъване.

10. ПОДДРЪЖКА

Всички инвалидни колички, оборудвани с 

динамична система Netti, ще изискват 

специално внимание при поддръжката в 
сравнение с инвалидни колички без 

динамична система, поради тежката и 

силна употреба.

Следвайте описанието за поддръжка на инвалидна количка в ръководството

за потребителя на инвалидната количка.

Обърнете специално внимание на затягането на всички винтове и 

проверката на всички съединения редовно на седмична база.

Проверете коланите и коланите за 

разкъсване и износване. Сменете, ако е 

необходимо.

модел:Netti Dynamic System език: 
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12. ТЕСТОВЕ &

ГАРАНЦИЯ

Гаранционните претенции, посоче ни в ръководството за 

потребителя на инвалидната количка, важат и за инвалидни 

колички  с Netti Dynamic SystemкогатоNetti Dynamic Systemили 

частите се монтират и регулират за потребителя под 

наблюдението наNetti Dynamic System сертифицирано лице.

Медицинско изделие

Инвалидна количка Netti с динамична 

система е тествана според

EN 12183 в акредитирана тестова лаборатория в 

Германия.

ISO
7176-19

Динамичната система Neti, монтирана към Netti III  HD, е 

тествана за удар в съответствие с

ISO 7176-19 и е одобрен за използване 

като седалка в превозно средство.

МАКСИМАЛНО ПОТРЕБИТЕЛСКО ТЕГЛО за инвалидна количка

с ДИНАМИЧНА СИСТЕМА е 135 кг.

Свържете се с вашия местен дилър, ако имате 

въпроси относно сертифицирани лица за Netti 

Dynamic System.

Актуализирани данни за инвалидната 

количка и динамичната система Netti се 

намират на www.My-Netti.com

модел:Netti Dynamic System 

език:английскиВерсия:2025-0446My-Netti.com
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Проектиран в Норвегия

производител:

Alu Rehab AS

Бедрифтсвеген 23

N-4353 Klepp Stasjon

Норвегия

Alu Rehab ApS 

Kløftehøj 8

DK-8680 Ry

Дания

post.klepp@eyragroup.com 

T: +47 51 78 62 20

www.my-netti.com

info.ry@meyragroup.com 

T: +45 87 88 73 00

F: +45 87 88 73 19

www.my-netti.dk

моя-Netti.com

РЕХА груп ООД

8000 гр. Бургас,

тел.: 056 71 50 71, 

моб.: 0895 520 540
www.reha.bg

mailto:post.klepp@eyragroup.com
http://www.my-netti.com/
mailto:info.ry@meyragroup.com
http://www.my-netti.dk/
http://www.reha.bg/
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